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Como e uma identificacado caixa-cinza, consideraremos
gue se conhece a quantidade de polos e zeros do
sistema. A funcao de transferéncia tera a forma:
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gue resulta na equacao de diferencas:
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O sistema apresentado € conhecido como modelo média
movel autorregressivo (ARMA — autorregressive moving-
average).

E o objetivo é encontrar o vetor dos coeficientes:

®=(a,a,...a,b,b,..b )

por meio das medidas de u(k) e y(k).
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Seja f(k) o vetor definido pelas medidas u(k) e y(k)
organizado da seguinte forma:
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O numero de observacoes N deve ser tal qgue N >n

e gquanto mais melhor. Definem-se entao as matrizes:
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O numero total de observacoes sera (N+1).
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Finalmente, os coeficientes podem ser encontrados
fazendo-se:

0,5 = [F/(N)F(V)]'FI(N)Y(N)
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Para controlar o erro de estimacao que pode ser grande
orincipalmente se houver overfitting, uma matriz de pesos
pode ser utilizada.

P

O s = [FIINYWNFNT'FT(VWN)Y(N)

A escolha dessa matriz bem como os melhores
coeficientes finais pode ser feita de forma iterativa por
técnicas de validacao cruzada (como o k-fold) via
software.
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Exemplos...
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