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(1) Escreva a definicao de Transformagao conforme em um ponto.

(2) Determine o angulo de rotacao 1y = arg[f’(z0)] que é produzido pela trans-

formacao
1
f(z) = 2

(a) no ponto z =1 e (b) no ponto z = j. Resp. 750

(3) Verifique em que pontos as fungoes abaixo sdo aplicagoes conforme.

a Z) = eXpPlz A _22 C z _Z2+1
(3) £(2) = exp(2) ) FE) =2 (0 fe) = s
(@) f(2) ==+ ©fE)=1 0=

(Joukowskii Transformation) (Inversion) (Bilinear Moébius Transformation)

Resp. a.C;b.C\ {0};c.C\ {1};d.C\ {0,=%1};e.C\ {0}; f.C\ {—d/c} desde que ad — bc # 0;

(4) Mostre que sob a transformacao

1
w= -
z
as imagens das curvas y = x — 1 e y = 0 sdo o circulo v> + 1> =u+v e a
reta v = 0. Desenhe estas curvas, determine as direcoes tangentes ao longo

delas e verifique a conformabilidade da aplicacao no ponto z = 1.



