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(1) Escreva uma série de potências que convirja para a função

f(z) =
1

1− z
,

desde que |z| < 1.

(2) Obtenha as séries de Taylor de cada uma das funções abaixo em torno dos pon-

tos z0 dados. Descreva a região de convergência.

(a) sen(z); z0 = 0 (b) cos(z); z0 = 0 (c) senh(z); z0 = 0

(d) cosh(z); z0 = 0 (e) 1/z; z0 = 1 (f) 1/z2; z0 = 2

(g) exp(z); z0 = 0 (h) sen(z2); z0 = 0 (i) senh(z); z0 = jπ

(j) cos(z); z0 = π/2

Resp.
∑+∞

n=0(−1)nz2n+1/(2n + 1)!; |z| <∞;
∑+∞

n=0(−1)n+1z2n/(2n)!; |z| <∞
∑+∞

n=0 z2n+1/(2n + 1)!; |z| <∞;

∑+∞
n=0 z2n/(2n)!; |z| <∞;

∑+∞
n=0(−1)n(z − 1)n; |z − 1| < 1;

∑+∞
n=0(−1)n(n + 1)(z − 2)n2−n; |z − 2| < 2;

∑+∞
n=0 zn/n!; |z| <∞;

(3) Escreva a série de Maclaurin que converge para cada uma das funções abaixo,

para z na região convergência descrita.

(a) sen(z); |z| <∞; (b) cos(z); |z| <∞ (c) exp(z); |z| <∞; (d)
1

1− z
; |z| < 1.

Bons estudos!
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