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(1) Use reśıduos para calcular

(a) L−1
{

2

s3

}
(b) L−1

{
1

(s+ 1)(s− 2)2

}
(c) L−1

{
s+ b− a

(s− a)2 + b2

}

(2) Prove que se γ > 0

1

2πj

∫ γ+j∞

γ−j∞

ezt

(z2 + 1)2
dz =


1

2
sen t+

1

2
t cos t, t ≥ 0;

0, t < 0,

observando que, quando t ≥ 0, o lado esquerdo da expressão acima representa

L−1{(s2 + 1)−2}.

(3) Prove que L{t} =
1

s2
para Re(s) > 0.

(4) Prove que L
{
ebtf(t)

}
= F (s−b) e que L{f ′(t)} = sF (s)−f(0). Observação:1

(5) Prove que L{uc(t)f(t− c)} = e−csF (s), onde uc(t) é a Função de Heaviside

uc(t) =

{
1, t ≥ c,

0, t < c.

Bons estudos!

1Para os exercicios 4 e 5, suponha quando conveniente todas as funções f e f ′ continuas e de ordem exponencial
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