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(1) Em cada caso abaixo, represente vetorialmente (no mesmo)
plano complexo os números z1, z2, z1 + z2 e z1 − z2, onde

(a) z1 = 2j e z2 =
2

3
− j

(b) z1 = −
√

3 + j e z2 =
√

3

(c) z1 = −3 + j e z2 = 1 + 4j

(2) Prove que z + 3j = z − 3j.

(3) Esboce no plano complexo o conjunto de pontos z que satisfa-
zem cada uma das condições abaixo.

(a) |z − 1 + j| = 1 (b) |z + j| ≤ 3

(c) Re( z − j) = 2 (d) |z − j| = |z + j|

Dica: Lembre-se |z1 − z2| representa a distancia entre z1 e z2.

(4) Para cada um dos números complexos abaixo, calcule o valor
de θ = arg(z).

(a) z =
−2

1 + i
√

3
, (b) z =

j

−2− 2j
, (c) z = (

√
3− j)6.

Resp. 2π/3; 5π/4;π.

(5) Use a forma polar para mostrar que

(a) j(1− j
√

3)(
√

3 + j) = 2 + 2j
√

3

(b) 5j/(2 + j) = 1 + 2j

(c) (−1 + j)7 = −8(1 + j)

(d) (1 + j
√

3)−10 = 2−11(−1 + j
√

3)

Bons estudos!
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