UNIVERSIDADE FEDERAL DE OURO PRETO
INSTITUTO DE CIENCIAS EXATAS E BIOLOGICAS
DEPARTAMENTO DE MATEMATICA

4a. Lista de Matemaética Aplicada & Engenharia de Controle e Automagao - MTM146
Prof. Julio César do Espirito Santo

03 de abril de 2019

(1) Seja s = j19° + j23 + 520 — 431 — 4. Calcule |s| e arg(s).
(2) Escreva na forma polar e represente graficamente.

(a) z =44, (b) z = —1, (c) z =2, (d) z = -3j.

(3) Para cada um dos niimeros complexos z abaixo, escreva na forma z = re’?.

*772 z= J c) z= —4)8
T11 3 (b) (c) 2= (V3 —4)".
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(a) 2

(2V/3 + 24)8 (1+5)° (—144)* 1

d) z = - + , e) z= + ,
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Resp. ezwj/?’; \/5/4657rj/4; 64el ™.

(f) 2 =2+ 25V3.

(4) Use a forma polar para mostrar que

(a) j(1—jV3)(V3+j)=2+2jV3
(b) 5j/(2+j) =1+2j
(c) (~144)" = —8(1+j)

(d) (14V3)70 =271 (=14 jV3)
(5) Em cada caso, encontre todas as raizes e esboce-as geometricamente.
(a) (24)"/? (b) (=)' (c) (=1)'/ (d) 8¢

(© (; —ﬂf) (t) 51 (8) (-2)/* (h) 1/°

Resp. (1 +5); 4, (£v3i5)/2; —1, (V3 £ 5)/2; £v2, (1 £ jV3)/V2, (-1 £ jV3)/V2.

Bons estudos!



